UNIVERSIDAD NACIONAL AUTONOMA DE MEXICO
FACULTAD DE ESTUDIOS SUPERIORES CUAUTITLAN
PLAN DE ESTUDIOS DE LA LICENCIATURA
EN QUIMICA INDUSTRIAL

CUAUTITLAN

PROGRAMA DE LA ASIGNATURA DE:

Mecanica Clasica

IDENTIFICACION DE LA ASIGNATURA

MODALIDAD: Curso

TIPO DE ASIGNATURA: Tedrico— Préactica

SEMESTRE EN QUE SE IMPARTE: | Primero

CARACTER DE LA ASIGNATURA: Obligatoria

NUMERO DE CREDITOS: 8
SEMANAS

HORAS A LA . . TOTAL DE
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OBJETIVOS GENERALES:

Al finalizar el curso, el alumno sera capaz de:

a) ldentificar los principios fundamentales de la mecanica clasica y los sistemas de
fuerza.

b) Conocer las funciones correspondientes al movimiento de particulas y del
cuerpo rigido, asi mismo podra aplicar las leyes de la dinamica.

INDICE TEMATICO

HORAS HORAS
UNIDAD TEMAS TEORICAS | PRACTICAS
1 Mediciones y Dimensiones Fundamentales 3 4
2 Operaciones con Magnitudes Escalares y 3 4
Vectoriales
3 Cinemaética de la Particula 5 4
4 Leyes del Movimiento de Newton y sus 5 4
Aplicaciones
5 Trabajo y Energia 8 4
6 Cantidad de Movimiento, Impulso vy 8 4
Choques
7 Rotacién de Cuerpos Rigidos 8 4
8 Dinamica de un Cuerpo Rigido 8 4
TOTAL DE HORAS TEORICAS 48 0
TOTAL DE HORAS PRACTICAS 0 32
TOTAL DE HORAS 80




CONTENIDO TEMATICO

Mediciones y dimensiones fundamentales

1.1 Unidades fundamentales y derivadas

1.2 Sistemas de Unidades

1.3 Introduccién al analisis dimensional

1.4 Ejercicios de transformacion de unidades.

Operaciones con magnitudes escalares y vectoriales

2.1 Definicion y representacion de un vector.

2.2 Magnitudes vectoriales y escalares.

2.3 Vectores en una, dos y tres dimensiones.

2.4 Descomposicion de un vector.

2.5 Suma de vectores por los métodos gréficos, algebraicos y analiticos.
Productos Vectoriales.

Cinematica de la particula

3.1. Desplazamiento.

3.2. Velocidad promedio y velocidad instantanea.

3.3. Aceleracion como variacion del vector velocidad con respecto al tiempo.
3.4. Movimiento uniformemente acelerado.

3.5. Caida libre y tiro vertical de los cuerpos.

3.6. Movimiento de Proyectiles.

3.7. Movimiento circular uniforme.

3.8. Analisis de los movimientos de acuerdo a la trayectoria lineal y angular.

Leyes del movimiento de Newton y sus aplicaciones
4.1. Fuerza e Interacciones.

4.2. Primera Ley de Newton.

4.3. Particulas en equilibrio.

4.4. Segunda Ley de Newton.

4.5. Dinamica de la Particula.

4.6. Tercera Ley de Newton.

4.7. Fuerza de Friccion.

Trabajo y energia

5.1. Definicién de trabajo.

5.2. Trabajo y energia cinética.

5.3. Potencia.

5.4. Teorema general del trabajo y energia.
5.5. Masay energia.

5.6. Energia potencial gravitacional.

5.7. Definicién general de energia potencial.
5.8. Propiedades de la energia potencial.



6. Cantidad de movimiento, impulso y choques
6.1. Cantidad de movimiento e impulso.
6.2. Conservacion de la cantidad de Movimiento.
6.3. Choques elasticos e inelasticos.
6.4. Centros de masay de gravedad.

7. Rotacion de cuerpos rigidos
7.1. Velocidad y aceleracion angulares.
7.2. Rotacién con velocidad y aceleracion angular constante.
7.3. Relacion entre el movimiento lineal y angular.
7.4. Energia en el movimiento Rotacional.

8. Dinamicade un cuerpo rigido
8.1. Dinamica del Movimiento Circular.
8.2. Momento de inercia.
8.3. Momento de torsion.
8.4. Momento de torsion y angular de un cuerpo rigido.
8.5. Leyes de conservacion del momento angular.
8.6. Segunda Ley de Newton en la rotacion.
8.7. Trabajo y energia cinética de la rotacion.
8.8. Combinacién de los movimientos de rotacion y traslacion de un cuerpo
rigido.
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SUGERENCIAS DIDACTICAS RECOMENDADAS PARA IMPARTIR LA
ASIGNATURA

SUGERENCIAS DIDACTICAS

UTILIZACION EN EL

CURSO
Exposicién oral v
Exposicion audiovisual v
Actividades précticas dentro de clase v
Ejercicios fuera del aula v
Seminarios v
Lecturas obligatorias v
Trabajo de investigacion v
Practicas de Taller v

MECANISMOS DE EVALUACION

ELEMENTOS UTILIZADOS PARA EVALUAR EL

UTILIZACION EN EL

PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE CURSO
Examenes parciales v
Examen final v
Trabajos y tareas fuera del aula v
Exposicion de seminarios por los alumnos v
Participacion en clase v
Asistencia v

PERFIL PROFESIOGRAFICO REQUERIDO PARA IMPARTIR LA ASIGNATURA

LICENCIATURA POSGRADO | AREA INDISPENSABLE | AREA DESEABLE
Fisica o, Matematicas o, Ingenieria o | Fisica o Ingenieria
Ingenierias o, Quimica Quimica

Industrial

Con experiencia docente

10
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